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N |

: )

g
f e —"s 5
= .
. ’?s‘l ‘F | 3 J 3
1— = —&’ \
1N, S = -
) [ l g
¥ Ly Y
A s e i\
ft; A A '




RIOM s.ro.

Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM
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Vyuziti:
PFesna manipulace s bfemeny vahy max. 250 kg pomoci ucelovych nastavcu
— chapadel, zavésu a prisavnych zafizeni.

Technicky popis zakladniho provedeni:

Na sloupu jsou otoCné& upevnéna na kulickovych loziskach dvé ramena se
svislymi osami rotace. Na konci druhého ramene je vsuvné uloZena zdvihova
jednotka se rozsahem zdvihu max. 1100 mm. Na dolnim konci zdvihové
jednotky je otocné umistén nosi¢ Ucelovych nastavcl s modulem zdvihu a
ovladani.

Zdvih je zajistén pneumatickym valcem nebo kladkostrojem umistnénym v
druhém rameni manipulatoru. Proti samovolnému pohybu je manipulator
vyvazen vykyvnym uloZenim pfiruby na sloupu manipulatoru.

K zamezeni protoCeni ramene o 360 stupnd nebo k vymezeni pracovniho
prostoru slouzi dorazy na pfirubé hfidele otoéného ramene.

Manipulator Ize umistit na sloup, sténu nebo na strop haly.

Zakladni technické parametry:
Nosnost: max. 250 kg

Dosah ramene: max. 4000 mm

Rozsah zdvihu: max. 1100 mm

Oznaceni: 3RM (nosnost) (vybaveni) (dosah)
Priklad: 3RM 100 EP /2500

Volitelné vybaveni:
E - Elektro-pfislusenstvi 400 V s vypinaCem a kabelazi
- Kladkostroj GIS s nosnosti 250 kg
P - Pneu-pfisluSenstvi s uzaviracim ventilem a upravnou jednotkou
stlaceného vzduchu.
- Ugelové nastavce — chapadla, zavésy, prisavky
- Pneumatické brzdy oto&nych ramen
- Signalizace podtlaku




'IRIOM \ Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 100 E /4000 s elektrickym
S.T.0.

kladkostrojem
— | !
Uzivatel: termin realizacé: pocet kusu:

MTS spol. s r.o., Kriva, SR 2018 2 ks



TRIOM .o Koubovymanipulitor s teleskopem 3RM 125 P /3050 s chapadly

Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:

Schiedel s.r.o., Zliv 2004 1 ks



1 RIOM <., Kloubovymanipulitor s teleskopem 3RM 100 EP /3750 s chapadly
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Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
Semperflex Optimit s.r.o., Odry 2004 1 ks



IRIOM \ Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 125 EP /3100
S.1.0. s elektrickym kladkostrojem a chapadlem sedadel

Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
IVECO CR a.s., Vysoké Myto 2017 1 ks




'IRIOM \ Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 125 EP /3100
S.1.0. s elektrickym kladkostrojem a chapadlem sedadel

Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:

Lear Corporation CR, Ostrov u Stribra 2016 1 ks



IRIOM \ Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 125 EP /3900
S.T.0- s elektrickym kladkostrojem a chapadlem
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Uzivatel:

pocet kusu:
1 ks

termin realizace:
2015

Faurecia Exhaust Systems s.r.o., Bakov nad Jizerou



Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 250 EP /3500 s elektrickym
kladkostrojem a pneumatickym chapadlem svitku bandaze

TRIOM ...

Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
Semperflex Optimit s.r.o., Odry 2012, 2014, 2017 1+1+1 ks




'IRIOM \ Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 250 EP /3000
S.T.0. s _elektrickym kladkostrojem a sklopnym chapadlem
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Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
Bang&Olufsen s.r.o., Vi€ovice 2009 1 ks




'IR IOM Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 250 EP /3000
S.T.0.

s el. kladkostrojem a chapadiem s otoénym pohonem

Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
SCA Hygiene Products, Gemerska Hérka, SR 2012 3 ks




'IRI() M ‘s o Kloubovy manipulator s teleskopem 3RM 250 EP /3000
S s elektrickym kladkostrojem a chapadlem
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Uzivatel: termin realizace: pocet kusu:
KDYNIUM a.s., Kdyné 2008 1 ks
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